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HANGI DURUMLARDA KALIBRASYON YAPILMALIDIR ?

=

KRITIK BILGI: ADASKALIBRASYON VERILERINE GORE, ARACLARDAKI KAMERA VE RADARLARIN
DOGRU CALISABILMESI ICIN URETICI STANDARTLARINA GORE HIZALANMASI ISLEMINE
KALIBRASYON ADI VERILIR.

On cam degisimleri (Kameralar genellikle 6n cama entegredir.)

Kaporta onarimlari ve tampon degisimleri (Radarlar tampon arkasinda bulunur).

Suspansiyon degisiklikleri, rot ayarlari ve arag yuksekligini degistiren islemler.

Aracin karistigi herhangi bir carpisma sonrasi.

GOsterge panelinde beliren hata veya "sistem devre disI" uyarilarinda.

GELECEKTE ADAS TEKNOLOJiSi

V2X, araclarin cevrelerindeki diger araclarla, trafik lambalariyla, yayalarla ve bulut aglariyla 5G teknolojisi Gzerinden
kesintisiz, anlik ve sifreli bir sekilde veri alisverisi yapmasidir. Bu teknoloji, araclara adeta bir "telepati" yetenegi

kazandirarak carpisma risklerini sensorler tehlikeyi gormeden ¢ok 6nce ortadan kaldirmayi hedefler.
1. V2V (Aracgtan Araca iletisim):Araclarin kendi aralarinda hiz, yén,
direksiyon acisi ve frenleme durumu gibi verileri saniyede on

defaya kadar paylastigi sistemdir.

2. V2l (Aractan Altyapiya lletisim):Araclarin akilli sehir
altyapilariyla, yani trafik lambalar, hiz kameralari, giseler ve

elektronik yonlendirme levhalariyla haberlesmesidir.

3. V2P (Aractan Yayaya lletisim):Araclarin, yayalarin ve
bisikletlilerin tasidigi akilli telefonlar veya giyilebilir teknolojilerle
(akill saatler vb.) iletisim kurmasini saglayan agdir.

4. V2N (Aractan Aga iletisim):Araclarin genis bant mobil aglar

(0zellikle ultra dusuk gecikmeli 5G) UGzerinden merkezi bulut

sistemleriyle iletisim kurmasidir.

www. roadsafetycultures .com



	YOL GÜVENLIGI
	GELIŞMIŞ SÜRÜCÜ DESTEK SİSTEMLERİ
	HANGİ DURUMLARDA KALİBRASYON YAPILMALIDIR ?
	Ön cam değişimleri (Kameralar genellikle ön cama entegredir.)
	Kaporta onarımları ve tampon değişimleri (Radarlar tampon arkasında bulunur).
	Süspansiyon değişiklikleri, rot ayarları ve araç yüksekliğini değiştiren işlemler.
	Aracın karıştığı herhangi bir çarpışma sonrası.
	Gösterge panelinde beliren hata veya "sistem devre dışı" uyarılarında.
	KRITIK BILGI: ADASKALIBRASYON VERILERINE GÖRE, ARAÇLARDAKI KAMERA VE RADARLARIN DOĞRU ÇALIŞABILMESI IÇIN ÜRETICI STANDARTLARINA GÖRE HIZALANMASI IŞLEMINE KALIBRASYON ADI VERILIR.

	GELECEKTE ADAS TEKNOLOJİSİ
	V2X, araçların çevrelerindeki diğer araçlarla, trafik lambalarıyla, yayalarla ve bulut ağlarıyla 5G teknolojisi üzerinden kesintisiz, anlık ve şifreli bir şekilde veri alışverişi yapmasıdır. Bu teknoloji, araçlara adeta bir "telepati" yeteneği kazandırarak çarpışma risklerini sensörler tehlikeyi görmeden çok önce ortadan kaldırmayı hedefler.
	1. V2V (Araçtan Araca İletişim):Araçların kendi aralarında hız, yön, direksiyon açısı ve frenleme durumu gibi verileri saniyede on defaya kadar paylaştığı sistemdir. 2. V2I (Araçtan Altyapıya İletişim):Araçların akıllı şehir altyapılarıyla, yani trafik lambaları, hız kameraları, gişeler ve elektronik yönlendirme levhalarıyla haberleşmesidir. 3. V2P (Araçtan Yayaya İletişim):Araçların, yayaların ve bisikletlilerin taşıdığı akıllı telefonlar veya giyilebilir teknolojilerle (akıllı saatler vb.) iletişim kurmasını sağlayan ağdır. 4. V2N (Araçtan Ağa İletişim):Araçların geniş bant mobil ağlar (özellikle ultra düşük gecikmeli 5G) üzerinden merkezi bulut sistemleriyle iletişim kurmasıdır.
	roadsafetycultures
	www.
	.com




